Motore DC

Obiettivi: Utilizzo del motore DC

Risorse: 1 Micro:Bit; Dada:Bit kit; servo motore

Estensione: https://github.com/LOBOT-ROBOT/Startbit

Introduzione:

Blocco Descrizione

Set motorl speed(-100~10@) o and motor2 speed o Il m(-)dUIO d‘el
ventilatore €

collegato alla porta
1, il range di velocita
¢ da -100 a +100. Si
fermera se il valore
diventa 0.

Impariamo ad utilizzare un i motori servo o servo motori. Questo tipo di motore si
muove in base ad un angolo deciso dal programmatore.

Come prima cosa aggiungiamo l'estensione necessaria a programmare i nostri
motori servo (https://github.com/LOBOT-ROBOT/Startbit)
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Facciamo girare la ventola verso destra
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Ora prova tu:

Prova a variare le velocita




