Motore Servo

Obiettivi: Utilizzo del servo motore

Risorse: 1 Micro:Bit; Dada:Bit kit; servo motore

Estensione: https://github.com/LOBOT-ROBOT/Startbit

Introduzione:

Blocco Descrizione

Set pwm servo range range 180 v index o angle a duration o

Impariamo ad utilizzare i motori servo o servo motori. Questo tipo di motore si muove
in base ad un angolo deciso dal programmatore.

Come prima cosa aggiungiamo l'estensione necessaria a programmare i nostri

motori servo (https://github.com/LOBOT-ROBOT/Startbit)




Inizializziamo I'estensione

# Pagina principale

Radio
per sempre
Cicli
Logica
Variabili

Matematica

Avanzati
Funzioni
= Array
Testo
Giochi
Immagini
Pin
Seriale
£ Controlli

© Estepsioni
pu

Condividi & Blocchi

Q Startbit

Fondamentali
Ingressi

Musica

Ll

Initialize light belt at port Port 1+

LED
Radio

Initialize color sensor port at Port 4 «

Cicli

Logica digitaltube Port 1+ intensity o LED count °

Variabili

Matematica

Servo

Sensor

LED

Bluetooth

Set to 1~ mode

Convert uHand:bit o

Inizializziamo il servo a 0 gradi
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Impostiamo 2 posizione 0 e 90 gradi e visualiziamo sul display i gradi
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Ora prova tu:

Inserisci altre 2 posizione 180 gradi e 270




